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DERSIN AMACI Bu dersi alan ve basaran 6grenciler mekatronik ve robotik

kavramlarina dair temelleri bilir.

OGRENME GIKTILARI
VE YETERLIKLER

1. Budersi alan ve basaran dgrenciler robot manipulatorlerini
tanir.

2. Bu dersi alan ve basaran égrenciler robot parcalarini tanir.

3. Budersi alan ve basaran 6grenciler robot motorlarini ve
motor surtculerini bilir, robot modeli gizebilir.

4. Bu dersi alan ve basaran 6grenciler robot kinematigini bilir.
Bu dersi alan ve basaran 6grenciler robot uygulamalarini
yapabilir.

DERSIN iGERIGI VE
DAGILIMI
(MODULLER VE
HAFTALARA GORE
DAGILIMI)

Hafta | Moddiller/igerik/Konular

Manipulatér Konfiglrasyonlari

Ug Boyutlu Uzay ve Dénlisiim Matrisleri

Manipulatér Kinematigi

Ters Kinematigi

Ters Kinematigi

Manipulator hiz iligkileri

Manipulator hiz iligkileri

Carpma tahmini ve korunumu, Robot Similasyonu
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Carpma tahmini ve korunumu, Robot Simulasyonu
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12 Robot programlama dilleri ve Off-line programlama
13 Robosim Simulasyon programi ve uygulamalari
14 Robot uygulamalari

EGITIM-OGRETIM Ortam Donanim is Yeri

ORTAMI VE DONANIM |

Not/agiklama/dneri:

Yéntem Uygulanan | vy de (%)
yontem

Ara sinavlar 1 vize 10
OLCME VE Odevler 1 8dev 10
DEGERLENDIRME Projeler 1 proje 10

Dénem odevi

Laboratuvar

Diger 5 quiz 10

Donem sonu sinavi 1 final 60

* Robotics, mechatronics, and artificial intelligence, Newton C.
KAYNAKLAR Braga, Elsevier, 2002.
* Mechatronics, V.S. Bagad, Technical Publications Pune, 2008.
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