DERS BiLGi FORMU

DERSIN ADI ELEKTRIK MOTORLARININ KONTROLU

BOLUM ELEKTRIK- ELEKTRONIK MUHENDISLIGI
PROGRAM ELEKTRIK- ELEKTRONIK MUHENDISLIGI

DONEMI 8

DERSIN DiLli Tarkce

DERS KATEGORISI Zorunlu Ders Meslek Dersi SE%T:“

Y4

ON SARTLAR

SURE VE DAGILIMI

Haftalik
Ders Saati

Bireysel Ogrenme Siiresi
(Proje, Odev, Arastirma, is
Yeri EGitimi)

Okul Egitimi
Sdresi

3

14 7

KREDI

AKTS Kredisi
(1kredi=25-30
saat)
(1Tmoduil=1 kredi)

Ders Kredisi

3 4

DERSIN AMACI

Elektrik Makinalarinin Kontroli ile ilgili Temel
Kavramlarin, Elektrik Motorlarinin igletme
Karakteristiklerinin Ve YUk Tiplerinin, Elektrik
Motorlarinda Kontrol Yéntemlerinin Ogrenilmesini
Saglamak.

Elektrik Makinalarinin Endustriyel Uygulamalari
ile llgili Temel Kavramlar

6GREN|\_’|E CIKTILARI VE 2. Elektrik makina kontrolii hakkinda genel bilgiler
YETERLIKLER 3. Elektrik makinalari uygulama alanlari hakkinda
genel bilgiler
Hafta icerik/Konular
1 Temel Mekanik Bilgiler, Motor Gicunun
L. . Hesabi, Hareket Denklemleri
DERSIN IGERIGI VE is Makinalarinin isletme Karakteristikleri, Is
DAGILIMI 2 | Makinasindaki Biiyiikliklerin Motor Miline
(MODULLER VE indirgenmesi
HAETALARA GORE Elektrik Motorlarinin isletme Karakteristikleri,
DAGILIMI) 3 Devir Sayisi Kontroli, Donls Yoninin
Degistiriimesi, Fren Calisma Sekilleri
4 DC $ont Motorun Tenjel Denklemleri,
Baglanti Semalari ve Isletme Karakteristikleri




DC $ont Motora Yolverme, Hiz Kontrol
Yontemleri, Dinamik Ward-Leonard Sistemi

Kontrolli Dogrultucu ve DC Kiyicilarla
Serbest ikazli DC Motor Kontroli

DC $6nt Motorun Fren Calismasi, DonUs
7 Yénunun Degistirilmesi ve Paralel Calisma
Sartlari

DC Seri Motorlarin Temel Denklemleri,
Isletme Karakteristikleri ve Yolverme

DC Seri Motorlarin Hiz Kontrol Yontemleri,
9 Fren Calisma Sekilleri ve Paralel Calisma
Sartlari

Asenkr_on Motorlarin Calisma Prensibi,
10 Temel Ifadeleri, Esdeger Devreleri ve Hiz
Moment Karakterisitigi

T Bilezikli ve Kisadevre Rotorlu Asenkron
Motorlara Yolverme Sekillerinin Incelenmesi

Asenkron Motorlarin Hiz Kontrol Yoéntemleri,
12 Kontrol Karakteristikleri, Kutup Sayisi
Degistirerek Hiz Kontrolinin Incelenmesi

Asenkron Motorlarin Frekans Degistirilerek
13 e .
Yapilan Hiz Kontrolinun Incelenmesi

Asenkron Motorlarda Kayma Degistirilerek
14 Yapilan Hiz Kontrollinii ve Fren Calisma
Sekillerinin Incelenmesi

EGITIM-OGRETIM
ORTAMI VE DONANIM

Ortam Donanim .
Yeri

Sinif

KAYNAKLAR

Elektrik Makinalarinin Kontroll (Ders Notu) - Prof. Dr.
M. Hadi SARUL

Elektrigin Sanayiye Uygulanmasi |, Il, Prof.Kemal
HALICI

Elektrische Antriebe, Prof.Dr.R.Schonfeld
Fundemantels of Eelectrical Drives, Prof.Dr. Gopal
K.DUBEY

Power Electronics P.S.Bimbhra

iS BIRLIGI YAPILACAK
KURUM/KURULUSLAR

Degerlendirme Sistemi




Etkinlikler Sayi Katki Payi
‘Devam/Katlllm H H ‘
\Laboratuar H || \
\Uygulama H 5 H \
‘Arazi Caligmasi H || ‘
IDerse Ozgii Staj I | |
Kiigiik Sinavlar/Stiidyo Kritigi | | |
(Odev | 1 | 10 |
‘Sunum/JUri H H ‘
[Projeler | | |
\Seminer/\Norkshop H H \
‘Ara Sinavlar H || 50 ‘
[Final | 1 | 40 |
\ Dénem igi Calismalarin Basari Notuna Katk|S|H 60 \
\ Final Sinavinin Bagari Notuna Katk|5||| 40 \
| TOPLAM|| 100 |

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Sayi | Siiresi (Saat) | Toplam igyiikii
[Ders Saati | 14 | 3 | 42 |
Laboratuar | [ | |
[Uygulama | \\ |
\Arazi Caligmasi H H || \
‘Slnlf Digi Ders Caligmasi H 14 H 4 H 56 \
IDerse Ozgii Staj | [ | |
|Odev 1 | 12 | 12 |
Kiigiik Sinavlar/Stiidyo Kritigi I I | |
[Projeler L | |
|Sunum / Seminer | | | |
/Ara Sinavlar (Sinav Siiresi + Sinav Hazirlik Siiresi)]| 2 | 3 | 6 |
\Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) H 1 H 3 H 3 \
| Toplam lgyiikii :|| 119 |
| Toplam isyiikii / 30(s) || 3.97 |
| AKTS Kredisi ;| 4 |




